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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t elektrycznych
i teletechnicznych w ramach adaptacji lokali dydaktycznych na potrzeby utworzenia
Monoprofilowego Centrum Symulacji Medycznej przy PSW im. Papieza Jana Pawta II w Biatej
Podlaskiej.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna /ST/ stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
Specyfikacja stanowi material pomocniczy do sporzadzenia wyceny robdt objetych projektem.

1.3 Zakres robodt objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy ST, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych wewnetrznych.

1.5 OKkreSlenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujgcymi podanymi w normach PN 1 przepisach Prawa Budowlanego.

1.6 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢, metody wykonania robot i powinien przestrzegac i
spelnia¢ wymagania rysunkoéw, ST, obowigzujgcych norm jakosci i instrukcji wydanych przez
Inwestora.

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Placu Budowy
oraz robot poza tym terenem w okresie trwania realizacji Umowy, az do zakonczenia
1 odbioru koncowego robot. Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych
czynnosci zwigzane z budowg i nienaruszalnos$ci ich mienia stuzacego do pracy, a takze
zabezpieczy Plac Budowy przed dostgpem osob nieupowaznionych.

Wykonawca wyznaczy na caly okres prowadzenia prac Kierownika Robot, posiadajacego
odpowiednie uprawnienia wg prawa polskiego. Zakres prac i obowigzkéw kierownika nalezy
przyja¢ wg ustawy ,Prawo Budowlane”. Wykonawca nie moze wykorzysta¢ bledow
lub opuszczen w otrzymanej dokumentacji, a o ich wykryciu powinien natychmiast
powiadomié projektanta, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Cechy materiatow
1 elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac¢ bliska zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg i
wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie
zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.



Majac na uwadze, ze roboty sa realizowane w obiekcie istniejacym nalezy wziaé
to szczegolnie pod uwagg, a zwlaszcza w jaki sposoéb wykonane roboty zagwarantujg wysokie
wymagania dotyczace warunkow bezpieczenstwa i ochrony zdrowia przebywajacych tam
ludzi.

Wykonawca, realizujgc roboty budowlane, jest zobowigzany do zagwarantowania,
by wykonany zakres robot spetniat podstawowe wymagania dotyczace:

e bezpieczenstwa uzytkowania

e odpowiednich warunkéw higieniczno — zdrowotnych oraz ochrony §rodowiska
e oszczgdnosci energii 1 odpowiedniej izolacyjnosci cieplnej przegrod

e warunkéw BHP

Wykonawca jest zobowigzany do:

e urzadzenia Placu Budowy - w =zakresie niezbegdnym do wykonania prac
1 wykorzystania instalacji z zachowaniem zasad bezpieczenstwa uzytkowania oraz
warunkow bezpieczenstwa poruszania si¢ po terenie budowy oraz poza nim zar6wno
dla uczestnikow procesu budowlanego jak i dla 0s6b postronnych

e sporzadzenia planu zagospodarowania placu budowy uwzgledniajac:

a) czynniki mogace stwarzac¢ zagrozenia

b) wyznaczenie drog wewngtrznych — transport na potrzeby budowy

€) oszczgdnego gospodarowania przestrzenig dla przeprowadzenia remontu

d) zapewnienie bezkolizyjnego wykonania robot

e) zapewnienie koniecznej ochrony ppoz.

f) zapewnienie BHP

g) zapewnienie ochrony zdrowia — rozmieszczenie sprzgtu ratunkowego, niezbednego
przy prowadzeniu rob6t remontowych

h) zapewnienie ochrony $rodowiska i ochrony sanitarnej

e dla prowadzenia robodt, bezpiecznego ich wykonywania, zaktada si¢ staty nadzor
Kierownika Robot, jako osoby odpowiedzialnej za te prace

Wykonawcy poszczegdlnych robot odpowiadajg za zabezpieczenie zbiorowe dla wszystkich
uczestnikdw procesu budowlanego.

Ogolne dane zawiera ,,Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia” sporzadzony przez Wykonawce
Robot zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r.
w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia.

2. MATERIALY

Do realizacji instalacji elektrycznych zasilania oraz sterowania mogg by¢ stosowane wyroby
producentéw krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty techniczne wymagane przez
odpowiednie Instytuty Badawcze, a zwlaszcza posiada¢ §wiadectwa dopuszczenia do obrotu
oraz wymagane (Ustawa z dnia 3 kwietnia 1993r.) certyfikaty bezpieczenstwa. Ponadto wyroby
te powinny:

- Znajdowac si¢ w biezacej produkcji

- Odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w niniejszych specyfikacjach i
projektach budowlanych oraz innym normom i przepisom.



Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot
ich szkodliwo$¢ zanika, moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania.

Nie dopuszcza si¢ do montazu materiatow uszkodzonych.

2.1 Materialy potrzebne do wykonania robot elektrycznych i teletechnicznych

Do wykonania robot stosowac doktadnie te materialy wymienione w dokumentacji projektowej
i przetargowej lub materialy réwnowazne majace te same wiasciwosci 1 wlasnosci.
Kazdorazowo na uzycie innych materialtbw Wykonawca musi uzyska¢ zgode Kierownika
budowy oraz Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca robot elektrycznych zobowigzany jest do stosowania sprzetu, narzedzi,
elektronarzedzi wlasciwych do wykonywanego rodzaju robot i spetniajacych wymagania norm
obligatoryjnych w zakresie bezpieczenstwa ich wykonania.

Sprzet powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ wskazaniom
zawartym w specyfikacji lub projekcie organizacji prac. Sprzet bedacy wiasnosciag wykonawcy
lub wynajety do wykonania prac ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Wykonawca przystepujacy do pracy powinien posiada¢ niezbedne narzedzia gwarantujgce
wlasciwg jako$¢ wykonywanych prac.

Uzywany sprzet musi odpowiada¢ wymaganiom ochrony §rodowiska 1 przepisom
szczegbtowym dotyczacym jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktdre pozwolg unikna¢
uszkodzen 1 odksztalcen przewozonych materialbw 1 nie wplyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow. Ilo§¢ uzywanych
srodkéw transportu musi zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Inspektora w terminie
przewidzianym umowa.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na swoj koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
w wyniku ruchu jego pojazdow na drogach publicznych oraz w rejonie dojazdu do terenu
budowy. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiarow
tadunku i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne.
Roboty powinny by¢ wykonywane w odpowiedniej kolejnosci.



Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$s¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacja Techniczng, wymaganiami oraz poleceniami Inspektora.
Prowadzone roboty powinny odbywac si¢ zgodnie i w warunkach okreslonych przez polskie
prawo budowlane, prawo pracy, przepisy higieniczno sanitarne, przepisy BHP i ppoz., a takze
stosowane Polskie Normy i Normy Branzowe.

UWAGA: Na etapie realizacji inwestycji przed zaméwieniem nalezy sporzadzié¢
zestawienie materialow do zaméwienia oraz zatwierdzié¢ z Inwestorem.

5.1 Trasowanie

Przy wytaczaniu trasy nalezy uwzgledni¢ konstrukcje budynku oraz bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami i urzadzeniami. Trasa powinna przebiega¢ wzdhuz linii prostych — réwnolegtych i
prostopadtych. Trasa prowadzenia instalacji musi uwzgledni¢ rozmieszczenie odbiornikow
oraz instalacji nieelektrycznych, takie jak technologiczne, wodno-kanalizacyjne, grzewcze itp.,
aby unikna¢ skrzyzowan i niedozwolonych zblizen mi¢dzy tymi instalacjami. Trasa przebiegu
musi by¢ tatwo dostgpna do konserwacji lub remontéw. Trasowanie powinno uwzglednic¢
miejsca mocowania konstrukcji wsporczych instalacji.

Nalezy przestrzega¢ utrzymania jednakowych wysoko$ci mocowania wspornikéw 1 odleglosci
miedzy punktami podparcia.

5.2 Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze 1 uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do poditoza w sposob trwatly,
uwzgledniajacy warunki lokalne 1 technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac
oraz sam rodzaj instalacji.

5.3 Przejscia przez Sciany i stropy

Przejscia przez $Sciany i stropy powinny spetniaé nastepujace wymagania:

- wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza by¢
chronione przed uszkodzeniami.

- przej$cia te nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych,

- przej$cia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonywane w
sposob szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow,

- obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do
wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac¢ rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych,
korytka blaszane itp.

5.4 Wykucie otworow i bruzd

Przed przystagpienie do kucia nalezy wyznaczy¢ dokladnie miejsce kucia. Nalezy zwrocicé
szczegolng uwage w przypadku gdy planowany otwor lub bruzda przebiega w poblizu
jakichkolwiek innych instalacji. W przypadku kucia bruzd nalezy wyrysowac¢ na $cianie linig
po ktorej nalezy wykuwac bruzdg.

Do kucia bruzd uzywac narzedzi recznych i mechanicznych w zaleznosci od potrzeb.



Dopuszcza si¢ uzywania narzedzi mechanicznych przy wykuwaniu otwordw, nalezy przy tym
pamigta¢ o zachowaniu wszelkich zasad BHP.

Wszystkie roboty kucia nalezy prowadzi¢ tak by nie powodowaly one niepotrzebnych
zanieczyszczen w danym pomieszczeniu. Jesli zachodzi taka konieczno$¢ to w ,,czystych”
pomieszczeniach nalezy wlasciwie zabezpieczy¢ wszystkie miejsca przy powyzszych robotach.

5.5 Ukladanie przewodow i kabli w rurkach
Uktadanie rur

Rury nalezy uktada¢ na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w
podtozu. Konce rur przed potaczeniem powinny by¢ pozbawione ostrych krawedzi. Zaleznie
od przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa tgczenie rur ze sobg oraz sprze¢tem i
osprzetem nalezy wykonywacé przez:

- wsuwanie w otwory lub kielichy z rdwnoczesnym uszczelnianiem polaczen,

- wkrecanie nagwintowanych koncow rur,

- wkrecanie nagrzanych koncow rur.

Luki na rurach nalezy wykonywac tak aby splaszczenie przekroju nie przekraczato 15%
wewnetrznej srednicy. Promien gigcia powinien zapewnia¢ swobodne wcigganie przewodow.

Weciaganie przewodow i kabli

Przed przystapieniem do wciggania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ wykonanego
rurowania, zamocowania sprzetu i osprzetu, jego polaczen z rurami oraz przelotowosc.
Weciaganie przewoddéw nalezy wykona¢ za pomocg specjalnego osprzetu montazowego.

Nie wolno do tego celu stosowac¢ przewodow, ktore pdzniej zostang uzyte w instalacji.
Laczenie przewodoéw wykona¢ wg wczesniej opisanych zasad.

Zabrania si¢ uktadania rur z wciagnigtymi w nie przewodami.

Ukladanie 1 mocowanie przewodow

Trasowanie nalezy wykonac¢ zgodnie z pkt.5.1. Wykonanie bruzd zgodnie z pkt. 5.4. Przewody
wprowadzane do puszek winny mie¢ nadwyzke dlugosci niezbedng do wykonania potaczen.
Przewdd neutralny winien by¢ nieco dtuzszy niz przewody fazowe.

Zagiecia i tuki w plaszczyznie przewodu powinny by¢ tagodne. Zabrania si¢ uktadania kabla
bezposrednio w betonie, w warstwie wyrownawczej podtogi, w zlgczach ptyt itp. bez
zastosowania oslon w postaci rur ostonowych. Podloze pod przewody winno by¢ rowne.
Przewody nalezy mocowa¢ do podtoza za pomocg klamerek rozmieszczonych w odstgpach co
okoto 50cm, wbijajac je tak, aby nie uszkodzi¢ izolacji zyly przewodu. Do puszek wprowadza¢
tylko te przewody , ktore wymagaja tgczenia w puszce, a pozostate prowadzi¢ obok puszki.
Przed tynkowaniem konce przewodow nalezy zwina¢ w luzny krazek i wlozy¢ do puszki , a
puszki zakry¢ pokrywami, lub inaczej zabezpieczy¢ przez zatynkowaniem.

Przewody opraw os$wietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustow za pomoca ztaczy
Swiecznikowych.

Laczenie przewodow

Laczenie przewodow nalezy wykonywac¢ w sprzgcie 1 osprzecie instalacyjnym oraz w oprawach
poprzez lutowanie lub na specjalnych zaciskach niezawodnych technicznie.

Nie wolno stosowac polaczen skrecanych. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie moga
by¢ narazone na naciagi oraz dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczaé
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przewody o rodzaju wykonania , przekroju i w liczbie , do jakich zacisk jest przystosowany.
Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzenia
mechanicznego przewodu. Dhugos¢ odizolowanej zyly przewodu powinna zapieni¢ prawidlowe
przylaczenie. Konce przewodéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny by¢
zabezpieczone zaprasowanymi koncowkami.

5.6 Montaz osprze¢tu

Sprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podtoza w sposob trwaly zapewniajacy mocne i
bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania osprzgtu moga stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub
konsolki osadzone na poditozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji
budowlanych lub przykrecone do podioza za pomocg kotkdéw i1 §rub rozporowych oraz kotkow
wstrzeliwanych.

Montaz puszek instalacyjnych

- wykona¢ otwor w $cianie

- umiesci¢ puszke w otworze

- wlozy¢ zaczepy 1 dociggnac¢ §ruby w przypadku puszek przykrgcanych

- umocowac puszke za pomoca zaprawy gipsowej

Rury instalacyjne lub przewody wielozylowe uktadane bez ostony, po wprowadzeniu do puszki
mocuje si¢ tasmami kablowymi. W tym celu obok kazdego otworu wewnatrz puszki znajduje
si¢ uchwyt do tasmy.

Montaz opraw o$wietleniowych

Uchwyty (haki) dla opraw zwieszakowych montowane w stropach nalezy mocowac przez
wkrecanie w metalowy kotek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza si¢ mocowania
hakéw za pomocg kotkow rozporowych z tworzywa sztucznego. Zawieszenie opraw
zwieszakowych powinno umozliwia¢ ruch wahadtowy oprawy. Przewody opraw
oswietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustow za pomoca zlaczy swiecznikowych.

Montaz osprzetu instalacyjnego

W pomieszczeniach przejsciowo wilgotnych 1 wilgotnych stosowac osprzgt bryzgoszezelny
(wylaczniki o$wietleniowe, gniazda wtyczkowe, puszki natynkowej) i montowacé go w sposob
trwaly za pomocg kotkow rozporowych. W pomieszczeniach suchych nalezy stosowac wyzej
wymieniony osprzet w uprzednio zainstalowanych puszkach koncowych p/t.

5.7 Montaz rozdzielnic

Rozdzielnice nalezy mocowa¢ na uprzednio przygotowanym podtozu. Przed ustawieniem
urzadzenia w miejscu oznaczy¢ punkty osadzenia kotkdéw rozporowych, nastgpnie wywierci¢
otwory, zalozy¢ kotki i umocowac urzadzenie. Urzadzenia przyscienne, nascienne oraz
wnegkowe nalezy przykreci¢ do konstrukeji lub osadzi¢ w uprzednio wykonanej wnece. Po
zamocowaniu urzgdzenia nalezy:

- wyposazy¢ w elementy zgodnie z projektem

- dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie Sruby i1 wkrety w potaczeniach elektrycznych i
mechanicznych, sprawdzi¢ stabilno$¢, wypoziomowanie, itp.



zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu; nalezy zwrdci¢ uwage na oznakowanie
poszczegbdlnych elementow rozdzielnic,
- w rozdzielnicach dostarczanych na miejsce montazu w zestawach transportowych po ich
ustawieniu nalezy wykona¢ stosowne polaczenia pomi¢dzy poszczegolnymi zestawami.

5.8 Proby

Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ proby (zgodnie z PN-IEC 60364-6-61:2000)
wykonanej instalacji zasilajacej, sporzadzi¢ protokoty 1 dotaczy¢ je do dokumentacji
powykonawczej. Do przeprowadzenia pomiaréw nalezy uzywaé miernikOw posiadajacych
aktualne atesty legalizacyjne.
Nalezy wykona¢ nastepujace proby:

Ciaglosci przewodow ochronnych, w tym potaczen wyrdwnawczych gltownych i
dodatkowych
- Pomiar rezystancji izolacji
- Samoczynnego wylaczenia zasilania
- Sprawdzenia biegunowosci
- Badanie wytacznikow réznicowo-pradowych
- Pomiar uziemienia ochronnego i roboczego

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakoSci (PZJ)

Do obowiazkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora
Programu Zapewnienia Jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposoéb wykonywania
Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujagce wykonanie Robot
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, szczegdtowymi specyfikacjami SST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inwestora.

6.2 Program Zapewnienia Jakosci powinien zawiera¢:

A. Cze$¢ ogolng opisujaca:

= organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,
= organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot

= bhp

= wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

= wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow Robdt

= gystem (sposob i procedurg) proponowanej kontroli sterowania jakoscig wykonywanych
Robot

=  wyposazenie w sprz¢t 1 urzgdzenia do pomiaréw i1 kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan)

=  sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmoéw sterujacych a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w

9



procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tych informacji
Inwestorowi;

B. Czes¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

= wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

= rodzaje i ilo$¢ srodkow do magazynowania materiatow, urzadzen, aparatow itp.

= sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie
transportu,

= sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.
Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole Robot i
jakos$ci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatéw oraz
Robot oraz udostepni wszystkie atesty i aprobaty dostawcow.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan i sprawdzen w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz
Robdt z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i SST. Minimalne wymagania, co do
zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadajg wazng legalizacje,
zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan.

Inspektor bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen skladowania materialow 1
urzadzen w celu ich inspekcji. Inspektor bedzie przekazywat Wykonawcy informacje o
jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych badanych urzadzen, sprzetu, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak powazne, ze moga wplynac ujemnie na
wyniki badan Inspektor natychmiast wstrzyma uzycie do Robdt badanych materialow 1 dopusci
je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia przez Wykonawce zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z
organizacjg i prowadzeniem badan Materiatow i Robot ponosi Wykonawca.

Inspektor nadzoru ma obowigzek sprawdzenia  atestow , certyfikatow 1 deklaracji
materialowych przed ich wbudowaniem .

W przypadku stwierdzenia nieprawidlowo$ci w wykonaniu robot lub zastosowania materiatéw
niezgodnych z dokumentacja , wykonawca wlasnym kosztem 1 staraniem usunie
nieprawidlowosci.

Badania prowadzone przez Inspektora
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Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka pomoc do tego ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdéw i Robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor moze na wlasny koszt pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylaczenie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i Robot z Dokumentacja Projektowa i SST. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

Atesty jakoSci Materialow i Urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce, Inspektor moze
dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodnos¢ z
warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty specjalistyczne beda posiadaé atesty wydane przez producenta poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi.

Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, moga by¢ badane w

dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wtasciwosci z SST to takie
materialy lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.3 Szczegolne zasady kontroli jakosci

Ogledziny instalacii elektrycznych

Ogledziny nalezy wykona¢ przed przystapieniem do prob i po odtgczeniu zasilania instalacji.
Celem ogledzin jest stwierdzenie, czy zainstalowane urzadzenia, aparaty i srodki zabezpieczen
spelniaja wymagania bezpieczenstwa zawarte w odpowiednich normach, czy zostaty
prawidtowo dobrane i zainstalowane oraz oznaczone zgodnie z projektem, czy nie majg
widocznych uszkodzen wplywajacych na pogorszenie bezpieczenstwa. Podstawowe czynno$ci
jakie powinny by¢ wykonane podczas ogledzin, takze wymagania norm, ktorych spetnienie
nalezy stwierdzi¢ w trakcie wykonywania poszczegdlnych sprawdzen, podane sa ponizej z
zachowaniem kolejnosci wymienionego zakresu ogledzin.

Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym

Przed przystapieniem do sprawdzenia nalezy ustali¢ jakie $rodki ochrony przed dotykiem
bezposrednim (ochrona podstawowa) 1 posrednim (ochrona dodatkowa) przewidziano do
zastosowania.

Zastosowane $rodki ochrony od porazen pradem elektrycznym powinny speiniaé przede
wszystkim wymagania podane w normie PN- IEC 60364.
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Ochrona przed porazeniem i skutkami cieplnymi

Nalezy ustali¢, czy:
- instalacje 1 urzadzenia elektryczne nie stwarzajg zagrozenia pozarowego dla materiatow lub
podtozy, na ktérych badz obok ktorych sg zainstalowane,

urzagdzenia mogace powodowaé powstawanie tuku elektrycznego sa odpowiednio
zabezpieczone przed jego negatywnym oddziatywaniem na otoczenie,
- dostepne czesci urzadzen i1 aparatow nie zagrazajg poparzeniem,
- urzadzenia do wytwarzania gorgcej wody majg wymagane normami zabezpieczenia przed
przegrzaniem,
- urzadzenia wytwarzajace promieniowanie cieplne, skupione lub zogniskowane, nie zagrazaja
wystapieniem niebezpiecznych temperatur.
Powyzszych ustalen dokonuje si¢ przez stwierdzenie speilnienia wymagan norm PN-IEC
60364-4-42 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca
bezpieczenstwo. Ochrona przed skutkami oddzialywania cieplnego oraz PN-IEC 60364- 4-482
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo.
Dobor srodkéw ochrony w zalezno$ci od wptywow zewnetrznych.
Ochrona przeciwpozarowa.

Dobér przewoddw

Dobor przewoddéw do obcigzalnos$ci pradowej i spadku napiecia oraz dobor i nastawienie
urzadzen zabezpieczajacych i sygnalizacyjnych.
W tym przypadku nalezy sprawdzi¢:
- prawidlowo$¢ odbioru parametrow technicznych kompatybilnos¢ i dostosowanie do
warunkéw pracy urzadzen,
- zabezpieczajacych przed pradem przecigzeniowym,
- zabezpieczajacych przed pradem zwarciowym, réznicowopradowych,
- zabezpieczajacych przed przepigciami,
- zabezpieczajacych przed zanikaniem napigcia,
- do odlaczenia izolacyjnego a takze, czy zastosowane $rodki ochrony sg wykonane zgodnie z
dokumentacja techniczng we wlasciwych miejscach instalacji elektryczne;j
- prawidtowos¢ nastawienia parametrow urzadzen (aparatow) zabezpieczajacych,
- prawidlowo$¢ zainstalowania i nastawienia urzadzen sygnalizacyjnych do stalej, kontroli
stanu izolacji 1 innych jesli takie przewidziano w projekcie,

prawidlowo$¢ doboru urzadzen zabezpieczajacych, ze wzgledu na wybidrczose,
(selektywno$¢) dziatania,
- czy przewody zostaly dobrane do przewidywanych obcigzen pradem elektrycznym i
zabezpieczono je przed przecigzeniem lub zwarciem oraz czy nie s przekroczone dopuszczalne
spadki napiecia,
Sprawdzenie prawidlowosci doboru przewoddéw, urzadzen zabezpieczajacych i
sygnalizacyjnych, o ktérych mowa wyzej, dokonuje si¢ przez stwierdzenie spetnienia: normy
PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Obcigzalnos$¢ pradowa
dlugotrwata przewodéw warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ instalacje
elektroenergetyczne podanych w Przepisach Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych —
zeszyt 9, wydanych przez Instytut Energetyki - w przygotowaniu jest Polska Norma dotyczaca
tych zagadnien, wymagan norm:
- dla doboru i montazu wyposazenia elektrycznego — PN-IEC 60364-5-51 Instalacje w
obiektach budowlanych. Dobor 1 montaz wyposazenia elektrycznego.
Postanowienia wspdlne:
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- dla aparatury taczeniowej i sterowniczej - PN-IEC 60364-5-53 Instalacje w obiektach
budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura lgczeniowa |
sterownicza.

- dla urzadzen do odlaczania izolacyjnego i tgczenia — PN-IEC 60364-5-537 Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i montaz wyposazenia I elektrycznego.
Aparatura tgczeniowa i sterownicza. Urzadzenia do odlgczania izolacyjnego i faczenia,

- dla urzadzen zabezpieczajacych przed pradem przetgzeniowym -PN-IEC 60364-4- 43
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed pradem przet¢zeniowym 1 PN-IEC 603644-473 Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym.

Umieszczenie odpowiednich urzadzen odlaczajacych i Iaczacych nalezy sprawdzi¢, czy
instalacja i urzadzenia spetniajg wymagania w zakresie:

- odlaczania od napiecia zasilajacego catej instalacji oraz kazdego jej obwodu,

- §rodkow zapobiegajacych przypadkowemu zatgczeniu i mozliwosci wylgczenia awaryjnego

- wynikajacym z potrzeb sterowania,

- wynikajacym z wymagan bezpieczenstwa przy zachowaniu zasad:

- odlagczania izolacyjnego i faczen roboczych,

- wylaczania do celow konserwacji,

- wylaczania awaryjnego,

- wynikajacym z odlaczania w celu wykonania konserwacji urzadzen mechanicznych.
Wymagania dla urzadzen do odtaczania izolacyjnego i taczenia podane sa w normach PN-IEC
60364-5-537 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza. Urzadzenia do odigczania izolacyjnego i
faczenia. Dobor urzadzen 1 sSrodkéw ochrony w zaleznos$ci od wptywow zewnetrznych.

Nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ zastosowanych rozwigzan technicznych w zaleznosci od
warunkéw Srodowiskowych, w jakich pracuja 1 jakim podlegaja wplywom. Podczas ogledzin
nalezy ustali¢ prawidtowos¢ doboru urzadzen i srodkéw ochrony ze wzgledu na:

- konstrukcje obiektu budowlanego oraz temperature 1 wilgotnos¢ powietrza,

- obecnos¢ cial obeych, wody lub innych substancji wywotujacych korozje,

- narazenie mechaniczne,

- promieniowanie stoneczne, wstrzasy sejsmiczne, wytadowania atmosferyczne,

- oddzialywanie elektromagnetyczne, elektrostatyczne lub jonizujace,

- przepiecia atmosferyczne 1 faczeniowe,

- kontakt ludzi z potencjatem ziemi,

- warunki ewakuacji oraz zagrozenia pozarem, wybuchem, skazeniem,

- kwalifikacje 0sob.

Oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych

Sprawdzenie prawidtowosci oznaczenia przewodow neutralnych N i ochronnych PE polega na
stwierdzeniu odpowiedniego oznaczenia wszystkich przewodéw 1 stwierdzenia, ze kolory
zielono-zo6tty i niebieski nie zostaty zastosowane do oznaczenia przewodow fazowych.

Polaczenie przewoddw

Sprawdzeniu podlega stan potaczenia przewodow, a wigc to, czy sag wykonane w sposob zgodny
z wymaganiami, przy uzyciu odpowiednich metod i osprzgtu, oraz czy nacisk na potaczenia nie
jest wywierany przez izolacje, a takze czy zaciski nie sg narazone na naprezenia spowodowane
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przez podiaczone przewody. Zaciski bez gwintowe roztaczalne do taczenia przewodéw o
przekrojach do 16mm. W trakcie ogledzin mozliwe jest wykrycie wad, btedow montazowych i
innych usterek w instalacji elektrycznej. Usterki te musza by¢ usunigte przed przystapieniem
do prob i pomiarow. Wykonywanie tych prob bez usunigcia usterek, mogacych mie¢ wptyw na
wynik badan jest niedopuszczalne.

Umieszczenie schematdéw, tablic ostrzegawczych

Umieszczenie schematow, tablic ostrzegawczych lub innych podobnych informacji oraz
oznaczenia obwodow, bezpiecznikow, tacznikdw, zaciskow itp.

W tym zakresie sprawdzenie polega na stwierdzeniu, czy:

- umieszczone napisy oraz tablice ostrzegawcze, informacyjne i1 identyfikacyjne znajduja si¢
we wlasciwym miejscu,

- obwody, bezpieczniki, taczniki, zaciski itp. sa oznaczone w sposdb umozliwiajacy ich
identyfikacj¢ i zgodnie z oznaczeniami na schematach i innych $rodkach informacyjnych,

- tabliczki znamionowe oraz inne S$rodki identyfikujace aparaty laczeniowe i sterownicze
znajduja si¢ we wlasciwym miejscu, a ich zakres informacji pozwala na identyfikacje,

- umieszczono we wilasciwych miejscach schematy oraz czy w wystarczajagcym zakresie
pozwalaja one na identyfikacje instalacji, obwodéw lub urzadzen.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robdt podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie.

Obmiaru nalezy dokonywaé¢ dopuszczonymi do stosowania 1 atestowanymi w Polsce
urzadzeniami pomiarowymi wg stanu rzeczywistego na budowie, metodami zalecanymi w
Polskich Normach odpowiednich dla danego rodzaju robot.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inwestora. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenie lub sprzet uzywany do pomiarow wymagajg badan atestujacych,
to Wykonawca bgdzie zobowigzany posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robot. Obmiar

robot zanikajacych przeprowadza sie¢ w czasie ich wykonywania, a robot podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty budowlane podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:

e odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu — polega na finalnej ocenie ilo$ci
1 jakosci wykonanych robot, ktoére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.
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Powinien on by¢ dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt
1 poprawek bez hamowania postepu robot. Gotowos¢ danej czesci robot
do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednocze$nie
powiadamia Inspektora, ktéry dokonuje odbioru.

odbior czesciowy — polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonania czesci robot

odbior ostateczny — polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ilosci, jakosci i warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé
do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzone przez Wykonawce wpisem
do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem Inspektora. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowe;j
na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréow, oceny
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa 1 ST. W toku
odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioru robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i poprawkowych. W przypadku nie wykonania
w/w robot komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonanych robot
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja
Projektowa 1 ST z uwzglednieniem tolerancji nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonanych robdt w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Umownych.

odbior gwarancyjny i pogwarancyjny — polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym
1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym

Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:

dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupelieniami
dokonanymi w trakcie wykonywania robot

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy 1 ewentualne uzupehiajace
lub zamienne)

Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatdéw, zainstalowanego
wyposazenia

Dziennik Budowy i Ksigga Obmiarow — jesli zaistniata potrzeba ich sporzadzenia
Protokot wszystkich prob, uruchomien 1 badan, wyniki pomiaré6w kontrolnych
Swiadectwa jakosci i certyfikaty wydane przez dostawcow materialow i urzadzen
Instrukcje obstugi instalacji i urzadzen

Oswiadczenie Kierownika Robot o zgodnosci wykonania robot z dokumentacja
1 ustalonymi warunkami oraz przepisami oraz o doprowadzeniu do nalezytego stanu
1 porzadku terenu budowy

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania z dokumentacja
projektowa, kosztorysem ofertowym, ustaleniami z Projektantem i Inspektorem, wiedza
techniczng i sztukg budowlang oraz z Polskimi Normami
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Roboty elektryczne i1 teletechniczne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg
projektowa, jezeli wszystkie wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie
zgodne z wymaganiami. W przypadku, gdy wykonanie, cho¢ jednego elementu robot
elektrycznych i teletechnicznych okazalo si¢ niezgodne z wymaganiami, roboty elektryczne i
teletechniczne uznaje si¢ za niezgodne z dokumentacjg projektowa 1 Wykonawca robot
zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z wymaganiami i przedstawi¢ je do
ponownego odbioru. Dodatkowe roboty w opisanej wyzej sytuacji nie podlegaja zaptacie.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Wedlug szczegdlowych ustalen okreslonych w umowie zawartej pomigdzy Inwestorem
a Wykonawca.
Dla pozycji wycenionych kosztorysowo podstawa platnosci jest wartos¢ podana przez
Wykonawce. Kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie:

e robocizna wraz z jej kosztami

e wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania i transportu

e wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami

e koszty posrednie i zysk
Dla rob6t wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest warto§¢ (kwota) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczaltowe robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

— warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow 1 transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

— koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku

VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych, Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.
- PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo.
Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigeciami atmosferycznymi i taczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwporazeniowa.

- PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Odlaczanie izolacyjne i faczenie.

PN-IEC 60364-4-442 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona instalacji niskiego napiecia przed przejsciowymi przepieciami i uszkodzeniami przy
doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia.

PN-IEC 60364-4-482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Dobor srodkdéw ochrony w zaleznosci od wptywoéw zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

- PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenie
elektrycznego. Postanowienia ogolne.
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- PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenie
elektrycznego. Oprzewodowanie.

- PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenie
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

- PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz wyposazenie
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

- PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenie
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

- PN-IEC 60364-5-534 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i montaz wyposazenie
elektrycznego. Urzadzenia do ochrony przed przepieciami.

- PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

- PN-IEC 60364-7-707 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace instalacji lub
lokalizacji. Wymagania dotyczace uziemien instalacji urzadzen przetwarzania danych.

- PN-IEC 60364-5-548 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uktady uziemiajace i potaczenia wyréwnawcze instalacji elektrycznych.

- PN-IEC 60364-5-559 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprawy o$wietleniowe i instalacje o$wietleniowe.

- PN-EN 50086-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Cze¢$¢ 1: Wymagania ogolne

- PN-EN 50086-2-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Cze$¢ 2-1: Wymagania szczegdtowe
dla systemow rur instalacyjnych sztywnych

- PN-EN 50086-2-2 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Cze$¢ 2-2: Wymagania szczegdtowe
dla systemow rur instalacyjnych gietkich

- PN-EN 50086-2-3 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Cze$¢ 2-3: Wymagania szczegdtowe
dla systemow rur instalacyjnych elastycznych

- PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

- PN-92/N-01256.01 Znaki bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa

- PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja

- PN-N-01256-4 Znaki bezpieczenstwa. Techniczne $rodki przeciwpozarowe

- PN-N-01256-5 Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczania znakow

bezpieczenstwa na drogach ewakuacyjnych i drogach pozarowych.

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku stosowania wymogdéw zawartych w prawie polskim.
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