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SPECYFIKACJA TECHNICZNA DLA INSTALACJI
GAZOW MEDYCZNYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot instalacji
gazOw medycznych w ramach adaptacji lokali dydaktycznych na potrzeby utworzenia
Monoprofilowego Centrum Symulacji Medycznej przy PSW im. Papieza Jana Pawta II w Bialej
Podlaskiej.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna /ST/ stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Przedmiotem robdt bedacym tematem niniejszego opracowania sg roboty wewnatrz budynku
w zakresie wykonania nowych instalacji gazow medycznych, zgodnie ze Specyfikacja
Techniczng Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlanych, Specyfikacja Istotnych Warunkow
Zamowienia, Dokumentacja Projektowa, a takze ogoélnie obowigzujacymi: prawem polskim i
europejskim, polskimi normami technicznymi 1 branzowymi oraz wiedza techniczna.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych prostych roboét i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie dos§wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

1.3 Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy ST, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie nastgpujacych instalacji:

e Instalacja wewnetrzna gazéw medycznych — wykonanie nowej instalacji gazow
medycznych wraz z wyposazeniem 1 montazem paneli medycznych

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych
robot:

e montaz rurociagoéw

e montaz armatury,

e montaz urzadzen



e Dbadania instalacji,
e regulacja dziatania instalacji.

Wszystkie instalacje majg by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi przepisami, polskimi
normami, prawem budowlanym (aktualnie obowigzujacym), regutami techniki, warunkami
technicznymi wykonania i odbioru.

1.4 Ogo6lne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacj¢ robdt zgodnie z dokumentacjg projektowa,
specyfikacja techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego i1 inwestorskiego oraz zgodnie z art.
5,22, 23128 ustawy Prawo budowlane, ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru sieci
wodociggowych” COBRTI INSTAL, Warszawa 2001 i ,,Warunkami technicznymi wykonania
1 odbioru robot budowlano-montazowych. Tom II Instalacje sanitarne i przemystowe”.

Odstepstwa od projektu mogg dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji do wprowadzonych
zmian konstrukcyjno-budowlanych, lub zastgpienia zaprojektowanych materiatow — w
przypadku niemozliwo$ci ich uzyskania — przez inne materiaty lub elementy o zblizonych
charakterystykach i trwatosci. Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji
technicznej nie moga powodowac obnizenia warto$ci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji,
a jezeli dotycza zamiany materialow i elementow okreslonych w dokumentacji technicznej na
inne, nie mogg powodowac zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej. Roboty montazowe nalezy
realizowaé zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano-
montazowych. Tom II Instalacje sanitarne i przemystowe”, Polskimi Normami, oraz innymi
przepisami dotyczacymi przedmiotowej instalacji.

Wszelkie urzadzenia i czesci instalacji nalezy wyposazy¢ w oprzyrzadowanie wymagane do ich
nienagannej pracy i poprawnego serwisu w dalszym uzytkowaniu.

1.5 Okreslenia podstawowe

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot zgodnie z przedmiarem i ST

Rysunki — cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje przebiegu instalacji
1 rozmieszczenie urzadzen

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do Kierowania

robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonywania robét, zgodnie z dokumentacja

projektowa 1 specyfikacjami zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzoru.

Podtoze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod fundamentem.

Polecenie Inspektora Nadzoru — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy budynku biurowego.



Dokumentacja projektowo wykonawcza budowy.

Dokumentacja obejmuje:

Wytyczne do realizacji prac remontowych w budynku PSW umozliwiajacych adaptacj¢ lokali
dydaktycznych na potrzeby Monoprofilowego Centrum Symulacji Medycznej. Dokumentacja
wykonawcza ma za zadanie umozliwienie realizacji inwestycji , wylonienia w drodze przetargu
wykonawcy oraz zrealizowanie pelnego zakresu robot.

Pozostate okreSlenia zgodnie z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST

1.6 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢, metody wykonania robot i powinien przestrzegaé i
spetnia¢ wymagania rysunkéw, ST, i poleceniami Inwestora oraz normami i przepisami w
przedmiotowym zakresie.

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Placu Budowy
oraz robot poza tym terenem w okresie trwania realizacji Umowy, az do zakonczenia
i odbioru koncowego robodt. Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych
czynnos$ci zwigzane z budowg i nienaruszalno$ci ich mienia sluzacego do pracy, a takze
zabezpieczy Plac Budowy przed dostepem 0s6b nieupowaznionych.

Wykonawca wyznaczy na caly okres prowadzenia prac Kierownika Robdt, posiadajacego
odpowiednie uprawnienia wg prawa polskiego. Zakres prac i obowigzkoéw kierownika nalezy
przyja¢ wg ustawy ,Prawo Budowlane”. Wykonawca nie moze wykorzysta¢ bledow
lub opuszczen w otrzymanej dokumentacji, a o ich wykryciu powinien natychmiast
powiadomi¢ projektanta, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Cechy materiatow
1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne 1 wykazywac¢ bliska zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu
tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacjg i
wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty bedg niezwtocznie
zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

Majac na uwadze, ze roboty sa realizowane w obiekcie istniejacym nalezy wziaé
to szczegolnie pod uwagg, a zwlaszcza w jaki sposoéb wykonane roboty zagwarantujg wysokie
wymagania dotyczace warunkow bezpieczefistwa i ochrony zdrowia przebywajacych tam
ludzi.

Wykonawca, realizujgc roboty budowlane, jest zobowigzany do zagwarantowania,
by wykonany zakres robot spetniat podstawowe wymagania dotyczace:

bezpieczenstwa uzytkowania

odpowiednich warunkow higieniczno — zdrowotnych oraz ochrony §rodowiska
oszczednos$ci energii 1 odpowiedniej izolacyjnosci cieplnej przegrod
warunkéw BHP

Wykonawca jest zobowigzany do:

e urzadzenia Placu Budowy - w zakresie niezbgdnym do wykonania prac
1 wykorzystania instalacji z zachowaniem zasad bezpieczenstwa uzytkowania oraz



warunkdéw bezpieczenstwa poruszania si¢ po terenie budowy oraz poza nim zaréwno
dla uczestnikow procesu budowlanego jak i dla 0s6b postronnych
e sporzadzenia planu zagospodarowania placu budowy uwzgledniajac:
a) czynniki mogace stwarzaé zagrozenia
b) wyznaczenie drog wewngtrznych — transport na potrzeby budowy
€) oszczednego gospodarowania przestrzenig dla przeprowadzenia remontu
d) zapewnienie bezkolizyjnego wykonania robot
e) zapewnienie koniecznej ochrony ppoz.
f) zapewnienie BHP
g) zapewnienie ochrony zdrowia — rozmieszczenie sprzetu ratunkowego, niezbednego
przy prowadzeniu robot remontowych
h) zapewnienie ochrony §rodowiska i ochrony sanitarnej
e dla prowadzenia robot, bezpiecznego ich wykonywania, zaktada si¢ stalty nadzor
Kierownika Robét, jako osoby odpowiedzialnej za te prace

Wykonawcy poszczegdlnych robot odpowiadajg za zabezpieczenie zbiorowe dla wszystkich
uczestnikow procesu budowlanego.

Ogolne dane zawiera ,,Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia” sporzadzony przez Wykonawce
Rob6t zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r.
w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia z p6zniejszymi zmianami.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji gazéw medycznych, moga by¢ stosowane wyroby producentow
krajowych 1 zagranicznych. Wszystkie materiaty uzyte do wykonania instalacji musza posiadac
aktualne polskie aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom, zastgpionym, jesli to
mozliwe, przez normy europejskie lub technicznym aprobatom europejskim.

Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbior
techniczny materiatow powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposob okreslony
aktualnymi normami

Kazdy rodzaj robéot, w ktorym znajdujq si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialy
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie
zaplaceniem.

Nie wolno stosowa¢ materialow budowlanych, ktore moga wywiera¢ szkodliwy wptyw na
cze¢$ci instalacji, na przyktad: gips w potaczeniu z czgsciami stalowymi i zeliwnymi lub $rodki
szybkowiazace z zawartoscig chloru.

Materialem zalecanym na rurociagi gazow medycznych sg rury miedziane zgodne z normg EN
13348-1 oraz aczniki z miedzi lub brazu do gazéw medycznych zgodne z EN 1254.

Do tgczenia stosujemy luty twarde z dodatkiem srebra oraz topniki do lutowania twardego.
Rurociaggi gazéw medycznych wykonane z miedzi powinny zachowywa¢ charakterystyki
mechaniczne w temperaturze do 450°C.

Potaczenia gwintowane uszczelnia si¢ za pomocg tasmy teflonowe;.



3. SPRZET

Sprzet uzywany do wykonywania instalacji nie powinien mie¢ niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robot i sSrodowisko wykonywanych robot. Ma by¢ stale utrzymywany
w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Musi on odpowiada¢ wymaganiom
ochrony $rodowiska i przepisom szczegdétowym dotyczacym jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktdre pozwolg uniknaé
uszkodzen 1 odksztalcen przewozonych materialbw 1 nie wplyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materialow. Ilo§¢ uzywanych
srodkow transportu musi zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi
w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Inspektora w terminie
przewidzianym umowa.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na swoj koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
w wyniku ruchu jego pojazdow na drogach publicznych oraz w rejonie dojazdu do terenu

budowy.
4.1 Rury

Rury muszag by¢ transportowane samochodami o odpowiedniej wysokosci burt
oraz zabezpieczone pasami. Ksztattki nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas
transportu, przetadunku 1 magazynowania rur 1 ksztattek nalezy unika¢ ich zanieczyszczenia.
Rury nalezy przewozi¢ w potozeniu poziomym. Podczas tadowania, roztadowywania i
sktadowania nalezy zabezpieczy¢ rury przed uszkodzeniami mechanicznymi. W trakcie prac
przetadunkowych nie dopuszcza si¢ stosowania lin stalowych. Rury nie mogg by¢ zrzucane 1
przeciaggane po podlozu, lecz muszg by¢ przenoszone. Z uwagi na specyficzne wlasciwosci
mechaniczne i fizyczne rur, nalezy przy ich transporcie zachowa¢ nastgpujace wymagania:

e przew6z powinien odbywac si¢ w przedziale temperatur od -5 st. C do +30 st. C
e wysokos$¢ transportowanego tadunku nie powinna przekracza¢ 1 m
e rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniami

Kazdorazowo nalezy sprawdzi¢ rury i ksztattki przed ich montazem, czy nie majg uszkodzen
mechanicznych.

4.2 Elementy wyposazenia

Zaleca si¢ transportowanie w oryginalnych opakowaniach producenta. Elementy wyposazenia
nalezy przechowywa¢ w magazynach lub w pomieszczeniach zamknietych w pojemnikach.

4.3 Armatura i urzadzenia

Transport powinien odbywac si¢ krytymi §rodkami transportu. Armatura transportowana luzem
powinna by¢ zabezpieczona przed przemieszczaniem i uszkodzeniami mechanicznymi.
Dostarczong na budowe armatur¢ nalezy uprzednio sprawdzi¢ na szczelno$¢. Armature nalezy
sktadowa¢ w magazynach zamknigtych.
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5. WYKONANIE ROBOT

Przewody rozprowadzajace gazy medyczne nalezy lokalizowa¢ w miejscach, w ktorych nie sg
one narazone na dziatanie temperatury nizszej od 5°C powyzej punktu rosy gazu
rozprowadzanego pod ci$nieniem roboczym.

Odcinki poziome instalacji, m. in. tlenowej, zaleca si¢ uktada¢ ze spadkiem przewodu w
kierunku przeplywu gazu, a przejscia przez przegrody budowlane powinny by¢ prowadzone
przez tuleje ochronne. Odleglo$¢ rurociagéw gazow medycznych od rurociggdw gazéw
palnych lub mediéw o temperaturze powyzej 35°C nie powinna by¢ mniejsza niz 25 cm.
Rurociagi 1 instalacja elektryczna powinny przebiega¢ w odrgbnych przedzialach lub by¢
odlegte od siebie o przynajmniej 50 mm. Zabrania si¢ instalowania rurociggoéw w szybach
windowych. Rurociagi musza by¢ mocowane do uchwytéw instalacyjnych izolowanych w
odstepach uniemozliwiajacych ich ugigcie lub odksztatcenie.

Odlegtos¢ rurociggow od przewodoéw instalacji elektrycznej w przypadku réownoleglego
prowadzenia, nie moze by¢ mniejsza niz 50 mm. W przypadku krzyzowania si¢ rurociggow z
przewodami instalacji elektrycznej nalezy réwniez zachowaé odleglos¢ min. S0mm badz
zastosowac tuleje ochronng z PCV.

Prace zwigzane z wykonaniem i odbiorem instalacji sanitarnych objetych projektem nalezy
realizowaé zgodnie z :

e EN 13348-1:2009 Miedz i stopy miedzi — Rury miedziane okragle bez szwu do gazéow
medycznych lub prézni

e PN-EN 1254-4:200 Miedz 1 stopy miedzi. Laczniki instalacyjne

e PN-EN ISO 7396-1:2010 Systemy rurociggowe do gazéw medycznych — Czgs$¢ 1:
Systemy rurociggowe do sprezonych gazow medycznych 1 proézni

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczna, wymaganiami oraz poleceniami Inspektora.
Prowadzone roboty powinny odbywac si¢ zgodnie i w warunkach okreslonych przez polskie
prawo budowlane, prawo pracy, przepisy higieniczno sanitarne, przepisy BHP 1 ppoz., a takze
stosowane Polskie Normy 1 Normy Branzowe.

UWAGA: Na etapie realizacji inwestycji przed zaméwieniem nalezy sporzadzié¢
zestawienie materialéow, elementow wyposazenia i armatury planowanej do realizacji
zamoéwienia oraz zatwierdzi¢ z Inwestorem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakoS$ci (PZJ)

Do obowiazkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora
Programu Zapewnienia Jako$ci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania
Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujagce wykonanie Robot
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, szczegotowymi specyfikacjami SST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inwestora.



6.2 Program Zapewnienia JakoSci powinien zawiera¢é:

A. Cze$¢ ogolna opisujaca:

= organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,
= organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot

= bhp

= wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

* wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow Robot

= system (sposob i procedure) proponowanej kontroli sterowania jako$ciag wykonywanych
Robot

= Wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiardw 1 kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan)

= sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw sterujacych a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i form¢ przekazywania tych informacji
Inwestorowi;

B. Cze¢$¢ szczegolowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

» wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

= rodzaje 1 ilo$¢ srodkow do magazynowania materiatow, urzadzen, aparatéw itp.

= sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wiasciwosci w czasie
transportu,

= sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.
Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ Robdt. Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robot i
jakos$ci materialow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatéw oraz
Robot oraz udostepni wszystkie atesty 1 aprobaty dostawcow.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan 1 sprawdzen w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz
Robot z czestotliwoscig zapewniajgca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i SST. Minimalne wymagania, co do
zakresu badan 1 ich czgstotliwosci sg okreslone w SST, normach 1 wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje,
zostalty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan.



Inspektor bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen sktadowania materialow i
urzadzen w celu ich inspekcji. Inspektor bedzie przekazywat Wykonawcy informacje o
jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych badanych urzadzen, sprzgtu, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te bedg tak powazne, ze mogg wplyna¢ ujemnie na
wyniki badan Inspektor natychmiast wstrzyma uzycie do Robdt badanych materiatow 1 dopusci
je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia przez Wykonawce zostang usunigte 1
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z
organizacja i prowadzeniem badan Materialow 1 Robot ponosi Wykonawca.

Inspektor Nadzoru ma obowigzek sprawdzenia  atestow , certyfikatow i1 deklaracji
materiatlowych przed ich wbudowaniem .

W przypadku stwierdzenia nieprawidlowo$ci w wykonaniu robot lub zastosowania materiatéw
niezgodnych z dokumentacja , wykonawca wilasnym kosztem 1 staraniem usunie
nieprawidlowosci.

Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celéw kontroli jako$ci 1 zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialdéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka pomoc do tego ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robo6t prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatow 1 Robdt z wymaganiami SST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor moze na witasny koszt pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylaczenie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow 1 Robot z Dokumentacja Projektowa 1 SST. W
takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

Atesty jako$ci Materialow i Urzadzen

Przed wykonaniem badan jakos$ci materiatlow przez Wykonawce, Inspektor moze
dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos¢ z
warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiadaé atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty specjalistyczne beda posiadac¢ atesty wydane przez producenta poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi.

Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, moga by¢ badane w
dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wiasciwosci z SST to takie
materiaty lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.3 Szczegolne zasady kontroli jakosci
Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ nast¢pujace czynnosci kontrolne
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- kontrola jakosci utozenia rur

- kontrola jako$ci montazu przyboréw

- proby szczelnosci

Wyniki prob poréwnaé z zaleceniami producentéw i wymogami norm

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t, zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robdt. Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pi$mie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

Obmiaru nalezy dokonywa¢ dopuszczonymi do stosowania i atestowanymi w Polsce
urzadzeniami pomiarowymi wg stanu rzeczywistego na budowie, metodami zalecanymi w
Polskich Normach odpowiednich dla danego rodzaju robot.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inwestora. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawcg. Jezeli urzadzenie lub sprzgt uzywany do pomiarow wymagaja badan atestujacych,
to Wykonawca bedzie zobowigzany posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robot. Obmiar
robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania, a robot podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty budowlane podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

e odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu — polega na finalnej ocenie ilosci
1 jakosci wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.
Powinien on by¢ dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt
1 poprawek bez hamowania postepu robdt. Gotowos¢ danej czesci robot
do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednocze$nie
powiadamia Inspektora, ktéry dokonuje odbioru.

e odbior czesciowy — polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonania czesci robot

e odbior ostateczny — polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ilosci, jako$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé
do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzone przez Wykonawce wpisem
do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem Inspektora. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowe;j

11



na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, oceny
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z Dokumentacjg Projektowa i ST. W toku
odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioru robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i poprawkowych. W przypadku nie wykonania
w/w robot komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja
Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszona wartos¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Umownych.

odbior gwarancyjny i pogwarancyjny — polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z wusunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym
1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym

Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:

dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupelieniami
dokonanymi w trakcie wykonywania robét

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy 1 ewentualne uzupeiniajace
lub zamienne)

Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatdéw, zainstalowanego
wyposazenia

Dziennik Budowy 1 Ksigga Obmiarow — jesli zaistniata potrzeba ich sporzadzenia
Protokot wszystkich prob, uruchomien i badan, wyniki pomiaréw kontrolnych
Swiadectwa jakosci i certyfikaty wydane przez dostawcow materiatow i urzadzen
Instrukcje obstlugi instalacji 1 urzadzen

Oswiadczenie Kierownika Robdt o zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja
1 ustalonymi warunkami oraz przepisami oraz o doprowadzeniu do nalezytego stanu
1 porzadku terenu budowy

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania z dokumentacja
projektowa, kosztorysem ofertowym, ustaleniami z Projektantem i Inspektorem, wiedza
techniczng i sztukg budowlang oraz z Polskimi Normami

9. ROZLICZENIE ROBOT

Wedtlug szczegotowych ustalen okreSlonych w umowie zawarte] pomiedzy Inwestorem
a Wykonawca.

Dla pozycji wycenionych kosztorysowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ podana przez
Wykonawce. Kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie:

robocizna wraz z jej kosztami
warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania i transportu
warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami
koszty posrednie i zysk
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Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢
wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczaltowe robot beda obejmowac:

— robocizn¢ bezposrednig wraz z narzutami,

— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow 1 transportu na teren budowy,
— warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,
— koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku
VAT.

UWAGI KONCOWE

Niniejsza specyfikacja nie stanowi podstawy do sporzadzenia oferty na wykonanie projektowanych instalacji
sanitarnych.

W celu sporzadzenia oferty potencjalny Wykonawca musi zapoznac si¢ ze wszystkimi dokumentami
zatgczonymi do zaméwienia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Whytyczne Projektowania i Stosowania Instalacji z Rur Miedzianych COBRI INSTAL

DZ.U.03.207.2016 ustawa Prawo Budowlane z 07.07.1994r. z podzniejszymi zmianami i powigzane
rozporzadzenia

Dz.U.02.166.1360 ustawa O systemie oceny zgodnosci z 30.08.2002r. i powigzane rozporzadzenia
Dz.U.04.92.881 ustawa O wyrobach budowlanych z 16.04.2004r. z podzniejszymi zmianami i powigzane
rozporzadzenia

Dz.U.02.169.1386 ustawa O normalizacji z 12.09.2002r. z pézniejszymi zmianami i powigzane rozporzadzenia
Dz.U.03.169.1650 rozporzadzenie Ministra Pracy i Opieki Socjalnej 2 26.09.1997r. w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy z p6zniejszymi zmianami i powigzane rozporzadzenia.

Dz.U.03.47.401 rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych z 06.02.2003r. z p6zniejszymi zmianami i powigzane rozporzadzenia.
Dz.U.96.62.285 rozporzadzenie Ministra Pracy i Opieki Socjalnej w sprawie szczegélowych zasad szkolenia w
dziedzinie BHP z 28.05.1996r. z pdzniejszymi zmianami i powigzane rozporzadzenia.

Dz.U.01.118.1263 rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 20.09.2001r. w sprawie BHP podczas eksploatacji
maszyn i urzadzen i innych urzadzen technicznych do robét ziemnych, budowlanych i drogowych
Dz.u.02.147.1229 ustawa o ochronie przeciwpozarowej z 24.08.1991r. z podzniejszymi zmianami i powigzane
rozporzadzenia.

Dz.U. 2017 poz. 2285 rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 14 listopada 2017 r. zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku stosowania wymogow zawartych w prawie polskim.
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